Zalacznik Nr 4a do Zarzadzenia Nr 509/2016 Rektora Politechniki Bialostockiej

Numer postepowania

R0-230.362/063/16

pieczeé jednostki
Protokét z wyboru wykonawcy zaméwienia
na podstawie art.4 pkt 8.. ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zaméwien publicznych

umieszczany w Biuletynie Informacji Publicznej

mrzedmiot zamoéwienia:

Dostawa systemu pomiarowego ze stacja dokujaca i czujnikami. Inercyjny system pomiarowy

do badania algorytméw estymacji przemieszczenia obiektu w przestrzeni 3D - 1 kpl.

| 2. Kwota przeznaczona na realizacje zamowienia (kwota brutto z wniosku):

[ 6 000,00 zt

E&. Wskazanie wykonawcy i uzasadnienie wyboru (na podstawie przyjetych kryteriow oceny ofert):

Po analizie zostata wybrana firma PART-AD Grzechynia 635,34-220 Makéw Podhalanski

,ktora zaoferowata najnizszg ceng brutto.

WYDZI
Politechn
) Zatmgrdzam A
dr hab. inz. Mirostaw Swiercz
profesor nadzwyczajny

datart podpis Whioskadaw,
kierownika jednostki realizujacej zam

datai podpis dysponenta Srodkow
(zgodnie z §8 ust. 4 zarzgdzenia)
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