Zapytanie ofertowe nr ZK-DA-262_375-2019

Zalacznik do Zarzadzenia Nr 920/2019 Rektora Politechniki Biatostockiej

Fundusze Unia Europejska
Europejskie Europejski Fundusz % =

Inteligentny Rozwoj Rozwoju Regionalnego

Postepowanie nr: ZK-DA-262_375;2ﬁi'9

Biatystok, dn. 05.12.2019r.

Zapytanie ofertowe
Postepowanie nie podlega ustawie z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zamowieh publicznych — podstawa prawna: art, 4 pkt 8 ustawy.

1. Przedmiot zapytania (nazwa):

Dostawa systemu automatycznego sterowania i nawigaciji — 6 zestawow

Zamawiajacy:

Politechnika Biatostocka

15-351 Bialystok, ul. Wiejska 45 A

REGON 000001672 NIP 542-020-87-21

Zakup w ramach projektu:

“Badania aplikacyjne w obszarze technologii nawigacji, sterowania, komunikacji i wymiany danych pomiedzy
autonomicznym statkiem plywajacym i statkiem powietrznym” na podstawie umowy o dofinansowanie nr
POIR.04.01.04-00-0025/16-00 z dnia 12.06.2017 r. Projekt wspoffinansowany w ramach Dziatania 4.1 Programu
Operacyjnego Inteligentny Rozwoj 2014-2020 wspéifinansowanego ze srodkow Europejskiego Funduszu Rozwoju
Regionalnego, Poddziatanie 4.1.4 ,,Badania aplikacyjne”

1. Opis przedmiotu oraz zakres zaméwienia:

System automatycznego sterowania i nawigacji - autopilot (dedykowany bezzatogowym
statkom powietrznym) wraz z wyposazeniem. Specyfikacje poszczegdinych elementow
zestawow przedstawiono ponizej. Wszystkie elementy muszg wspotpracowac i by¢ ze sobg

kompatybilne. tacznie 6 zestawbw z wyposazeniem.

Zestaw numer 1 — w ktérego skiad wchodza:
Sterownik lotu — autopilot (2 szt.)

_  Modutowa budowa, mozliwo$é¢ rozbudowy do wspétpracy z komputerem Intel
Edison,

— Odbiornik nawigacji satelitarnej w zestawie z wbhudowanym przyciskiem
bezpieczenstwa,

—  Kompatybilno$€ z systemem pozycjonowania RTK, obstuga kilku systemow nawigacji
satelitarnej,

—  Trzy niezalezne moduty IMU, dwa kompasy, dwa barometry

— Izolacja, niwelacja drgan i podgrzewanie IMU

—  STM32F427; flash 2MiB, RAM 256KiB.

-  Whbudowana pamieé 16KiB SPI FRAM
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Zyroskop / akcelerometr MPU9250 lub ICM 20xxx.

Barometr MS5611.

Wszystkie sensory potgczone przez SPI.

Interfejs Micro SD przez SDIO.

Zintegrowany akcelerometr / magnetometr LSM303D.

Zyroskop L3GD20.

Zyroskop / akcelerometr MPU9250 lub ICM 20xxx.

Barometr MS5611.

Wszystkie sensory pofaczone przez SPI.

14 wyjsc typu serwo PWM (8 z 10, 6 z FMU).

Wejscia R/C dla CPPM, Spektrum / DSM i S.Bus.

Wejscie Analog / PWM RSSI.

Wyijécie serwo S.Bus.

5 portow szeregowych ogdlnego zastosowania, 2 z petng kontrolg przeptywu, 2 porty
12C.

Port SPI (niebuforowany, tylko dla krétkich kabli, nierekomendowany).

2 interfejsy CAN Bus.

3 wejscia analogowe.

Sterownik brzeczyka piezoelektrycznego (na ptytce rozszerzonej).

LED RGB (kompatybilny z 12C, tylko do potgczenia zewnetrznego).

Zestaw przewoddw: do podigczenia modutu telemetrii, alternatywnego przycisku
bezpieczenstwa z LED, buzzera, dodatkowego modutu GPS, rozgateziacza 12C
Modut do pomiaru pradu i napiecia z funkcjg zasilania w komplecie.

Modut Radiowy (2 szt.)

Pasmo pracy 868 MHz,

Ztgcza modutu RF : 2 x RP-SMA

Processor: 32 bit

Predkosé transmisji: 500kbit/s.

Serial: Logic level TTL (+3.3v)

Zasilanie: +5v, ~800mA max peak (at maximum transmit power)

GPIO: 6 General purpose 10 (Digital, ADC, PWM capable).

Podwajne ztacze antenowe na kazdym radiomodemie,

W komplecie: 2 x Radio Modem, 2 x antena, 868-900MHz ¢wiercéfalowa, prosta
monopole 2.1dBi, 2 x antena, 868-900MHz kgtowa (Right Angle), éwieréfalowa
monopole 2.1dBi, 4 x antena, 868-900MHz potfalowe dipole 3dBi, 1x kabel FTDI USB,
Sprzetowe wspieranie kodowanie AES (Hardware encryption)

Modut zasilajgco-pomiarowy (2 szt.)

Funkcja zasilania autopilota

Funkcja pomiaru napiecia i natezenia pradu

Wtyki wejscia/wyjscia zasilania XT60 lub XT90

Zakres napiec: do 8S (dla baterii typu LiPo) i poboru do 30A pradu ciggtego
Waga: mniejsza niz 30g
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Modut RTK (2 szt.}

Modut precyzyjnej nawigacji — RTK Fixed

Processor STM32F302

Zgodny z GPS, BeiDou oraz GLONASS,

Pozycjonowanie: 20 cm lub mniegj,

Wyposazenie w czujniki: MPU9250 IMU i barometr MS5611, kompas HMC5983 ,
Wyprowadzenia: UART (VCC, RX, TX, GND), i2C, USB-OTG,

Natywny odbiornik GPS u-blox NEO-M8P,

Pamiec Flash zapamigtujaca ustawienia,

Zigcze anteny odbiornika stacjonarnego: MCX,

Ziozony z: anteny i odbiornika RTK stacjonarnego, przewodu podfaczeniowego do
portu autopilota, przewodu podiaczeniowego do portu USB, odbiornika GPS ze
zintegrowang antena do montazu na bezzatogowy statku powietrznym

RTCM v.3

Zestaw 2 — w ktorego sktad wchodza:

Sterownik lotu — autopilot (4 szt.)

Modutowa budowa, mozliwos¢ rozbudowy do wspétpracy z komputerem intel
Edison,

Odbiornik nawigacji satelitarnej w zestawie z wbudowanym przyciskiem
bezpieczenstwa,

Kompatybilnosc z systemem pozycjonowania RTK, obstuga kilku systemdw nawigacji
satelitarnej,

Trzy niezalezne moduty IMU, dwa kompasy, dwa barometry

Izolacja, niwelacja drgan i podgrzewanie IMU

STM32F427; flash 2MiB, RAM 256KiB.

Wbudowana pamie¢ 16KiB SPI FRAM

Zyroskop / akcelerometr MPU9250 fub ICM 20xxx.

Barometr MS5611.

Wszystkie sensory potaczone przez SPi.

Interfejs Micro SD przez SDIQ.

Zintegrowany akcelerometr / magnetometr LSM303D.

Zyroskop L3GD20.

Zyroskop / akcelerometr MPU9250 lub ICM 20xxx.

Barometr MS5611.

Wszystkie sensory pofgczone przez SPi.

14 wyijs¢ typu serwo PWM (8 z 10, 6 z FMU).

Wejscia R/C dla CPPM, Spektrum / DSM i S.Bus.

Wejscie Analog / PWM RSSI.

Wyjscie serwo S.Bus.

5 portéw szeregowych ogdinego zastosowania, 2 z petng kontrolg przeptywu, 2 porty
12C.

Port SP! (niebuforowany, tylko dia krotkich kabli, nierekomendowany).

2 interfejsy CAN Bus.

3 wejscia analogowe.

Sterownik brzeczyka piezoelektrycznego (na piytce rozszerzonej).
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LED RGB (kompatybilny z 12C, tylko do potaczenia zewnetrznego).

Zestaw przewodéw: do podfaczenia modutu telemetrii, alternatywnego przycisku
bezpieczenstwa z LED, buzzera, dodatkowego modutu GPS, rozgateziacza 12C
Modut do pomiaru pradu i napiecia z funkcja zasilania w komplecie.

Modut Radiowy (4 szt.)

Pasmo pracy 868 MHz,

Ztacza modutu RF : 2 x RP-SMA

Processor: 32 bit

Predkos¢ transmisji: 500kbit/s.

Serial: Logic level TTL (+3.3v)

Zasilanie: +5v, ~800mA max peak (at maximum transmit power)

GPIO: 6 General purpose 10 (Digital, ADC, PWM capable).

Podwodjne ziacze antenowe na kazdym radiomodemie,

W komplecie: 2 x Radio Modem, 2 x antena, 868-900MHz ¢wiercéfalowa, prosta
monopole 2.1dBi, 2 x antena, 868-900MHz katowa (Right Angle), cwieréfalowa
monopole 2.1dBi, 4 x antena, 868-900MHz pétfalowe dipole 3dBi, 1x kabel FTDI USB,
Sprzetowe wspieranie kodowanie AES (Hardware encryption)

Modut zasilajaco-pomiarowy (4 szt.)

Funkcja zasilania autopilota

Funkcja pomiaru napiecia i natgzenia pradu

Wtyki wejécia/wyjscia zasilania XT60 lub XTS0

Zakres napie¢: do 8S (dla baterii typu LiPo) i poboru do 30A pradu ciagtego
Waga: mniejsza niz 30g

Modut odbiornika GNSS z wbudowanym magnetometrem i anteng GNSS (4 szt.):

-Urzadzenie w obudowie z wyprowadzonymi gniazdami do transmisji 12C, UART1,UART2,

USB

Parametry odbiornika GNSS:

Obstugiwane protokoty we/wyj: RTCM3 UBX NMEA

Liczba interfejséw UART we/wyj: >=2

Obstuga aktywnej anteny

Obstugiwane systemy gps i pasma: GPS L1C/A L2C, GLO L10OF L20F, GAL E1B/C E5b,
BDS B1l B2I, QZSS L1C/A L2C

Aktualizacja danych GNSS: 5Hz do 10Hz

Czas zbieznosc dla RTK: < 10 sekund

Parametry wbudowanego magnetometru:

Zakres pomiarowy: okoto (-800u ,800 puT)
Szum: <= 15nT

Czutos¢ <= 13 nT

Dokladno$¢ pomiaru: 0.4 stopnie

Parametry wbudowanej anteny GNSS:

Obstugiwane pasma: L1 (1559-1606 MHz), L2/E5b (1197-1249 MHz)
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Warunki realizacji zamoéwienia:

Termin realizacji zamowienia — 30 dni od daty podpisania umowy

Termin ptatnosci — 30 dni od daty otrzymania prawidiowo wystawionej faktury
Okres gwarancji — min. 24 miesiace

2.
3.

«©

10.

Opis warunkéw udzialu w postepowaniu: Zamawiajacy nie stawia warunkéw udziatu w postepowaniu

Rodzaje i opis kryteriow, ktorymi Zamawiajacy bedzie sie kierowat przy wyborze oferty:

cena - waga 100%

Cena oferty winna obejmowac wszelkie koszty jakie poniesie Wykonawca przy realizacji zamowienia.

Miejsce, sposob, termin i godzina sktadania ofert:

1)  Oferte nalezy sporzadzic w formie pisemnej, w jezyku polskim, na formularzu ofertowym sporzadzonym wediug wzoru
stanowigcego Zatgcznik nr 1 do niniejszego zapytania ofertowego.

2) Oferta musi by¢ podpisana przez osobefosoby uprawnione do skiadania o$wiadczen woli w imieniu Wykonawcy
zgodnie z forma reprezentacii okreslong w rejestrze handlowym lub innym dokumencie wtasciwym dla danej firmy. W
przypadku dziatania wykonawcy przez pefnomocpikow, nalezy dolaczy¢ do oferty orygina{ petnomocnictwa.

3) Oferty nalezy ziozy¢ w terminie do dnia /<. Z.... 2019r. do godz. <lai..tli-w zamknietej kopercie

(zapieczetowanej w sposdb gwarantujgcy zachowanie w poufnosci jej tresci oraz zabezpieczajgce] jej
nienaruszalnos¢) na adres:
Politechnika Biatostocka, Dziat Aparatury i Zakupéw, 15-333 Bialystok, ul. Zwierzyniecka 6,
pok. 8 z dopiskiem: , Oferta dotyczy zapytania nr: D0O-140.262.375.2019”

4) Oferty, ktére wplyng do siedziby Zamawiajacego po terminie wskazanym, nie bedg rozpatrywane. Nie dopuszcza sie

skfadania ofert w wersji elektroniczne;.

5) Oferta powinna zawiera¢ ceny jednostkowe wyrazone w PLN z doktadno$cig do dwéch miejsc po przecinku.

§) Zamawiajacy nie dopuszcza skiadania ofert czesciowych.

7) Termin zwigzania ofertg — 30 dni od daty otwarcia ofert.

Oferta musi zawierac nastepujace dokumenty:

1) Formularz Oferty -wg wzoru stanowigcego Zatgcznik nr 1 do niniejszego Zapytania ofertowego.

2) Petnomocnictwo — w przypadku, gdy Oferta zostata podpisana przez pelnemacnika Wykonawcy.

3) Oswiadczenie o wypelnieniu przez Wykonawce obowigzkow informacyjnych przewidzianych w art. 13 lub art. 14

RODO - wg wzoru w ramach formularza Oferty

Zamawiajacy zastrzega sobie prawo do:

1) zmiany terminu skiadania ofert

2) odpowiedzi na pytania Wykonawcow

3) zmiany tre$ci Zapytania ofertowego

4)

5)

poprawienia oczywistych omytek pisarskich i rachunkowych w ofercie;
wezwania Wykonawcy do zloZenia wyjasnien dotyczacych tresci ztozonej oferty;
6) uniewaznienia prowadzonego zapytania bez podania przyczyny przed terminem wyznaczonym na sktadanie ofert.
Rozstrzygniecie postepowania:
1) Postepowanie ofertowe zostanie rozstrzygniete niezwiocznie po otwarciu ofert.
2) Protokdt z wyboru Wykonawcy zamdwienia zostanie zamieszczony na stronie internetowej Zamawiajacego.
Klauzula informacyjna wynikajaca z art. 13 RODO - Zatacznik nr 2 do Zapytania ofertowego
Osoby do kontaktu:
inz. Mariusz Seroka — tel. 85 746 90 31, mail: aparatura@pb.edu.pl
Zataczniki
Integralng czes$¢ Zapytania ofertowego stanowig zatgczniki:
Zatacznik nr 1 - wzor formularza Oferty
Zatacznik nr 2 - Klauzula RODO
Zatacznik nr 3 — O$wiadczenie wykonawcy o braku powigzan osobowych lub kapitatowych
Zatgcznik nr 4 — wzér Umowy

LY=L =205 / / \/(_ o €8 Zatwierdzam
L) _

Data i podpis Whioskodawcy/
kierownika jednostki realigujacej zamdwienie

/

.............................................. fomremesssemmssssessssssesssnes 03 6RY. 7019 s. Rgzwi

g, Data i podpis dysponenta srodkow
2 (zgodnie z § 8 ust. 4 zarzadzenia)
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Zatgcznik nr 2 do Zapytania ofertowego
Zamawiajacy:

Politechnika Bialostocka

15-351 Bialystok, ul. Wiejska 45A

Informacja Administratora — zgodnie z art. 13 ust. 112 ogélnego rozporzgdzenia o ochronie danych
osobowych nr 2016/679 z dnia 27 kwietnia 2016 r. (dalej RODO)

1. Administratorem Pani/Pana danych osobowych jest Politechnika Biatostocka, ul. Wiejska 45A,
15-351 Biatystok, tel.: 85 746 90 00, https://www.pb.edu.pl (dalej Uczelnia).

2. Administrator, zgodnie z art. 37 ust. 1 lit. &) RODO, powotat Inspektora Ochrony Danych, z ktérym
moze sie Pani/Pan kontaktowa¢ za pomoca poczty elektronicznej pod adresem: iod@pb.edu.pl.

3. Pani/Pana dane osobowe przetwarzane bedg w celu zwigzanym z udzialem w postepowaniu
o udzielenie zamowienia publicznego:

a) w zwigzku z realizacjy obowigzku prawnego cigzacego na Administratorze,
na podstawie art. 6 ust. 1 lit. ¢ RODO,

b) w ramach sprawowania wiadzy publicznej powierzonej Administratorowi, na podstawie
art. 6 ust. 1 lit. e RODO.

4. Qdbiorcami Pani/Pana danych osobowych beda osoby lub podmioty uprawnione na podstawie
przepisow prawa.

5. Pani/Pana dane osobowe bedg przechowywane przez okres wynikajacy z przepisow prawa,
w szczegolnosci zgodnie z przepisami dotyczacymi archiwizacji.

6. Przystuguje Pani/Panu prawo dostepu do tresci swoich danych, oraz z zastrzezeniem przepisow
prawa przystuguje Pani/Panu prawo do:

a) sprostowania danych,

b) usuniecia danych,

c) ograniczenia przetwarzania danych,

d) przenoszenia danych,

e) wniesienia sprzeciwu wobec przetwarzania danych osobowych,

f) wniesienia skargi do organu nadzorczego — Prezesa Urzgdu Ochrony Danych Osobowych,
gdy uzna Pani/Pan, Ze przetwarzanie danych osobowych narusza powszechnie
obowigzujgce przepisy w tym zakresie.

Realizacja wyzej wymienionych praw odbywa si¢ poprzez zioZenie pisemnego podania

do Uczelni.

7. Podanie przez Panig/Pana danych osobowych jest dobrowolne, jednakze jest niezbedne do
udzialu w postepowaniu o udzielenie zamowienia publicznego. Konsekwencjg niepodania
danych osobowych jest brak mozliwosci wzigcia udziatu w postgpowaniu.

8. Pani/Pana dane osobowe nie bedg wykorzystywane do zautomatyzowanego podejmowania
decyzji ani profilowania, o ktérym mowa w art. 22 rozporzadzenia.

Ponadto Wykonawca winien w imieniu i na rzecz Administratora wypeini¢ obowiazek informacyjny
wynikajacy z art. 14 RODO wzgledem oséb fizycznych, ktorych dane przekazuje Zamawiajgcemu
(Administratorowi), chyba Ze ma zastosowanie co najmniej jedno z wytaczen, o ktérych mowa w art. 14
ust. 5 RODO.



