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Zapytanie ofertowe

- przedmiot zapytania:

Dostawa wielowirnikowej platformy pomiarowej z modutem autopilota — 1 kpl.

Postepowanie nie podlega ustawie z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zamdwier publicznych — wartos¢ zamdwienia
nie przekracza wyrazonej w ztotych kwoty 14.000 euro (art.4 pkt 8 ustawy).

1. Zamawiajacy:

Politechnika Biatostocka
15-351 Biatystok, ul. Wiejska 45 A
REGON 000001672 NIP 542-020-87-21

2. Opis przedmiotu oraz zakres zamdwienia:

System autopilota i telemetrii

APM 2.6 Board1 x ArduPilot Mega 2.6 Board (Side Entry) (1 szt.)

Power Modulel x APM Power Module - XT60 Connector (2 szt.)

GPS Modulel x Ublox LEA-6H GPS with compass kit (2 szt.)

Modut autopilota (1 szt.) ma spetnia¢ funkcjonalnos¢ taka jak:

stabilizacja lotu, auto powr6t, latanie po tzw. punktach posrednich, mozliwos¢ kontrolowania przez
komputer, mozliwo$¢ planowania misji z punktami posrednimi, powrét do bazy, utrzymywanie
pozycji, 3-osiowy zyroskop, akcelerometr, magnetometr, barometr, modut GPS z kompasem i
ceramiczng anteng panelowg oraz wbudowanym akumulatorem (2 szt.). Sterownik ma byc
wyposazony takze w modut do pomiaru poboru pradu w czasie rzeczywistym (2 szt.).

Dodatkowo platforma autopilota ma mie¢ mozliwos¢ modyfikowania oprogramowania
wewnetrznego. Kody zrodtowe majg by¢ darmowe do edycji, rekompilacji i uzytkowania.
Oprogramowanie sterujgce ma by¢ wyposazone w modut planowania misji, latania po punktach z
uzyciem ogélnodostepnych map cyfrowych, mozliwos$é planowania misji oraz ich zapisywania w celu
pézniejszej analizy, mozliwoéé podtgczenia symulatora, rekonfiguracji potozenia oraz liczby wirnikow.

Ardupilot 3DR Radio Telemetry Kit 433Mhz (2 szt.)

Dwukierunkowa, transparentna telemetria (433 Mhz) (2 szt.) w petni kompatybilna z modutem
sterownika i oprogramowania stacji bazowej ma mie¢ funkcjonalnos$¢ wyswietlania danych
telemetrycznych w czasie lotu na komputerze (stacji bazowej) o zasiggu minimum 1 km ma zapewnic
obserwacje parametréw takich jak: wysoko$¢, odlegtos¢ od punktu startu, predkos¢ pozioma,
predko$¢ opadania i wznoszenia, odlegtos¢ od punktu docelowego, stan baterii, status GPS, sztuczny
horyzont, kierunek do bazy, kierunek lotu.
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Konstrukcja platformy

Rama 6 wirnikowa sktadana np. Tarot T960 folding six rotor rack TL960A (1 szt.)

Rama platformy 6-wirnikowej (1 szt.) ma by¢ wykonana z lekkich materiatéw takich jak np.:
aluminium, wtékna weglowe o wadze nie przekraczajgcej 2 kg i umozliwiajgcej obcigzenie konstrukgji
do 8 kg. Podwozie ma by¢ wykonane z rurek weglowych o przeswicie (szerokosci) co najmniej 50 cm,
o wysokosci co najmniej 50 cm. Rama ma mie¢ funkcjonalno$¢ sktadania do transportu.

Rama 4 wirnikowa sktadana np. Tarot IRON MAN 650 full-folding four-axis vehicle rack TL65B01 (1
szt.)

Rama platformy 4-wirnikowej (1 szt.) ma byé wykonana z lekkich materiatéw takich jak np.:
aluminium, wtékna weglowe o wadze nie przekraczajgcej 2 kg i umozliwiajgcej obcigzenie konstrukgji
do 8 kg. Podwozie ma by¢ wykonane z rurek weglowych o przeswicie (szerokosci) co najmniej 50 cm,
o wysokosci co najmniej 50 cm. Rama ma miec funkcjonalnos¢ sktadania do transportu.

Silniki bezszczotkowe np. MT 3515 650Kv Muticopter Motor (7 szt.)

Regulatory, sterowniki silnikow np. 30A Multi-Rotor ESC (BLheli) (7 szt.)

Smigta (12 szt.)

Silniki specjalistyczne (7 szt.) do multikopteréw o minimalnym poborze pragdu: 25 A i parametrze Kv =
650 +/- 15% wraz ze sterownikami (7 szt.) o wydajnosci co najmniej 30 A. Do sterownikéw niezbedne
jest dotaczenie programatora zewnetrznego parametrow pracy regulatoréw. Silnik ma mie¢
wydajnos¢ ciggu minimalnie 2,5 kg przy uzyciu $migiet 15". Liczba $migiet (lewych i prawych) w
zestawie co najmniej 12.

Baterie np. Turnigy 7200mah 4s 14.8v 40c-80c Hardcase Lipo Battery HPI Vorza Trophy LOSI (2 szt.)
Akumulatory 4S (2 szt.) gtéwnego zasilania platformy wielowirnikowej powinny charakteryzowac sie:
napieciem wyj$ciowym 14,8V, pojemnoscig co najmniej 7200 mAh, wydajnoscig pradowa co najmniej
40C.

Gimbal reczny np. FeiYu G3 Steadycam 2-Axis dla GoPro - kompletny zestaw (1 szt.)

Stabilizator elektroniczny (1 szt.) do kamery GoPro, conajmniej 2-osiowy kompletny reczny gimbal
(Pan Tilt). Cechy stabilizatora to: co najmniej 2-osiowy stabilizator, elektronika i zasilanie ma miescic¢
sie w rekojesci gimbala, trzy pozycje ustawienia rekojesci gimbala (filmowanie z géry/do przodu),
kompletny zestaw, gotowy do uzycia po wyjeciu z pudetka, czas pracy na akumulatorach nie mniej niz
1 godzina. Zestaw ma zawiera¢ kompletny gimbal, akumulatory Lilon 3,7 V 1800 mAh (4 szt.),
tadowarka 110-240 V.

Gimbal na silnikach bezszczotkowych ze sterownikiem np.Tarot T-2D do kamer GoPro

Modut zawieszenia (1 szt.) kamery (gimbal) ma spetnia¢ funkcjonalnos¢ taka jak:

System amortyzacji gimbala z bezpiecznym montazem odwrotnym, bezszczotkowe silniki napedowe,
w zestawie wszystkie przewody i dedykowane wtyki wraz z interfejsem do USB, system montazu na
rury T8, kompaktowa ptytka kontrolera z szybkim procesorem 32bit ARM, zabezpieczenie przed
odwrotnym zasilaniem i kompensacja napiecia zasilania, zabezpieczenie ztgcza silnikowego przed
zwarciem.

Parametry: obstugiwany typ odbiornika: conventional/S-BUS/DSM2/DSMJ/DSMX, zasilanie: DC 7.4V -
14.8V, wbudowany 3-osiowy zyroskop MEMS i akcelerometr. Zestaw ma zawiera¢ kompletny gimbal
z silnikami i kontrolerem oraz czujnikiem, amortyzator z zawieszeniem do T8, przewody do
odbiornika (3 szt.), konwerter USB.
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Aparatura sterujaca

Nadajnik MC-20 HoTT (w tym GR16) (szt. 1)

Urzadzenie do zdalnej kontroli Smigtowca (szt.1) ma cechowac sie: zasiegiem radia zdalnego
sterowania minimalnie 3 km, sterowaniem mikroprocesorowym minimalnie 12-kanatowym,
konstrukcjg pulpitowa, pracg w systemie 2,4 GHz zgodnym ze standardem Hopping Telemetry
Transmission, telemetrig w czasie lotu wyswietlang na aparaturze sterujacej, wyswietlanie wszystkich
parametrow ustawien na wyswietlaczy LCD, systemem sygnalizacji dzwiekowej i za pomoca
standardu mp3 oraz za pomocg komunikatow gtosowych poprzez gtosnik lub wyjscie stuchawkowe,
pamiecig co najmniej 24 modeli, przechowywaniem danych telemetrycznych i dodatkowych modeli
wspomnienia na kartach pamieci micro-SD, potgczeniem USB dla odczytywania i przechowywania
danych oraz aktualizacji oprogramowania, aluminiowg obudowsa.

Zestaw ma zawierac: nadajnik, odbiornik, pakiet akumulatorowy zasilajacy nadajnik, tadowarke do
nadajnika, przewdd USB wraz z adapterami do programowania z komputera PC, kartg pamieci Micro
SD minimalnie 4 GB, adapter do kart Micro SD, uchwyty wraz z paskiem do zawieszenia aparatury na
szyi, dodatkowy komplet dtuzszych drgzkéw do aparatury, aluminiowa walizke ochronng do
nadajnika, szelki do mocowania aparatury dla pilota.

Osprzet transmisji danych

Platforma wielowirnikowa powinna by¢ wyposazona w moduty transmisji danych audio-wideo.
Zestaw takiego tacza powinien sktada¢ sie z nadajnikow (2 szt.) i odbiornikéw wbudowanych w
monitor o przekatnej 7" (1 szt.) i 5" (1 szt. z nagrywaniem sygnatu wideo). Urzgdzenia maja
komunikowa¢ sie w pasmie czestotliwosci 5,8 Ghz, zasieg tacza nie powinien by¢ mniejszy niz 300 m.
Pierwszy uktad transmisji danych powinien by¢ doposazony w kamere do podgladu obrazu na zywo
tzw. FPV (1 szt.), natomiast drugi ma by¢ dostosowany do kamery rejestrujacej.

Kamera GoPro HERO3 Black Edition (Kamera sportowa Full HD)

Kamera rejestrujaca (1 szt.) ma umozliwiaé zapisywanie materiatu wideo w wysokiej rozdzielczosci.
Kamera ma mie¢ wbudowane Wi-Fi i dotgczony Pilot Wi-Fi. W zestawie ma znalez¢ sie: kamera,
wodoszczelna obudowa do 60 m, pilot Wi-Fi, 1 szybkoztaczka, 1 szybkoztgczka typu J-Hook,
mocowania samoprzylepne: 1 zakrzywione + 1 proste, 3-way Pivot Arm, $rubki + ztgczki, akumulator
Li-ion.

Zaawansowane ustawienia kamery to: Looping Video, Continuous Photo, Simultaneous Photo +
Video, Protune. Zapis VIDEO o rozdzielczosci: 4k Cin: 4096x2160, 17:9, 12 klatek/s, 4k: 3840x2160,
16:9, 15 klatek/s, 2.7k Cin: 2716x1440, 17:9, 24 klatki/s, 2.7k: 2716x1524: 16:9, 30 klatek/s, 1440p:
1920x1440, 4:3, 40, 30, 24 klatek/s, 1080p: 1920x1080, 16:9, 60, 48, 30, 24 klatek/s, 960p: 1280x960,
4:3, 100, 48 klatek/s, 720p: 1280x720, 16:9, 120, 60 klatek/s, standardowa rozdzielczo$¢: WVGA:
848x480, 16:9, 240 klatek/s, format Video: H.264 codec, format .mp4, balans bieli: automatyczny i
manualny

Zapis danych ma by¢ realizowany na kartach pamieci (1 szt.) SanDisk Extreme micro SDXC Card 64GB
(SDSDQX-064G-U46A) oraz Karta pamieci 16 GB np. Sandisk 16GB Ultra Android microSDHC Card
Class 10 bi-coloured Card + (SDSDQUA-016G-U46A) (4 szt.).

Osprzet pomocniczy

tadowarka akumulatoréw LiPo np. iMAX B6 (1 szt.)

tadowarka/Roztadowarka (1 szt.) z balanserem do akumulatoréw LiPo. Prad tadowania co najmniej
5 A. Zasilanie sieciowe 230 V, mozliwos¢ tadowania LiPo/LiFe/Lilon 1-6 Cells, zestaw przejscidwek do
fadowania réznych typéw akumulatordw.
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Turnigy 7 in 1 Mega Meter Battery Checker/Watt Meter/Servo Tester (1 szt.)

Uniwersalny miernik (1 szt.), tester pakietéw bateryjnych oraz serwomechanizmoéw z funkcjg
pomiaru pradu, tachometru, temperatury oraz mocy pobieranej przez obcigzenie. Maksymalne
napiecie mierzone nie mniejsze niz 50 V dla akumulatoréw typu 2-8S LiPo / LiFe / Lilon, maksymalny
prad nie mniejszy niz 80 A.

Gwarancja: min. 12 miesiecy

Cena oferty winna obejmowaé wszelkie koszty jakie poniesie Wykonawca przy realizacji zaméwienia (koszt
transportu, ew. ubezpieczenia).

Wykonawca zobowigzany jest do podania catkowitej ceny brutto zamdwienia, wyliczonej do dwdch miejsc po
przecinku.

3. Rodzaje i opis kryteriow, ktérymi Beneficjent bedzie sie kierowat przy wyborze oferty:

Przy wyborze ofert Zamawiajgcy bedzie sie kierowat nastepujgcymi kryteriami:
kryterium: cena - waga 100 %

4. Termin realizacji zamowienia:
21 dni roboczych od ztozenia zamdwienia
Miejsce, sposéb i termin sktadania ofert:

Oferty nalezy przesta¢ w terminie do dnia:

29.05.2014r.
do godz. 10.00 w zamknietej kopercie (zapieczetowanej w spos6b gwarantujacy zachowanie w poufnosci jej tresé
oraz zabezpieczajgcej jej nienaruszalnosé na adres: Politechnika Biatostocka 15-351 Biatystok, ul. Wiejska 45 A
pok. 08 — Dziat Aparatury Badawczej i Dydaktycznej z dopiskiem:

,Oferta dotyczy zapytania: ; sygn. RO-230.362/059/14”

Oferty, ktére wptyng do siedziby Politechniki Biatostockiej po wyznaczonym terminie sktadania ofert beda
odsytane bez otwierania. Nie dopuszcza sie sktadania ofert w wersji elektronicznej. Dopuszcza sie sktadanie ofert
cze$ciowych. Zamawiajgcy zastrzega sobie prawo do uniewaznienia prowadzonego zapytania bez podania
przyczyny w kazdym czasie, réwniez po ztozeniu i rozpatrzeniu ofert.

5. Opis warunkéw udziatu w postepowaniu:

1. Oferta musi byé podpisana przez osobe upowazniong do reprezentowania firmy, zgodnie z forma
reprezentacji oferenta okreslong w rejestrze handlowym lub innym dokumencie wiasciwym dla formy
organizacji firmy oferenta.

Oferta musi zawierac nastepujgce dokumenty:
— Oferte cenowg -zat. nrl

1. Rozstrzygniecie postepowania i zlecenie realizacji zaméwienia
Postepowanie ofertowe zostanie rozstrzygniete w ciggu trzech dni roboczych liczac od dnia otwarcia ofert.
Protokét z wyboru najkorzystniejszej oferty zostanie ogtoszony na stronie internetowej www.zpo.pb.edu.pl.
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Po opublikowaniu protokotu odbioru, do podmiotu Wybranego w wyniku rozstrzygniecia postepowania

zostanie skierowane zlecenie realizacji zamdwienia lub umowa z dodatkowymi informacjami wskazanymi w
tresci niniejszego zapytania.

2. Osoba do kontaktu:
inz. Mariusz Seroka — tel. 85 746 90 31, mail: aparatura@pb.edu.pl

Biatystok, 22 maja 2014r.

Zatwierdzit i podpisat:

KIEROWN |}

Dziatu Aparatury Badawcze 'Jy,/r,%k:y,/czne;

/

‘Konopacks
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Zatacznik nr 1

OFERTA

Ja/My nizej podpisani

miejscowos¢ i data

Pieczeé i podpis Wykonawcy
lub osoby uprawnionej do reprezentowania Wykonawcy
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